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@ PRUFSTAND
FUR ROROTERGETRIEBE

Der ,Robotergetriebe-" Prifstand ist fur die Bewertung und Prifung von verschiedenen Schmierstoffen (Ole und Fette) bei verschiedenen (spiel-
armen und hochprézisen) Untersefzungs- / Reduktionsgetrieben konzipiert. Es kénnen Untersetzungs- / Reduktionsgetrieben unterschiedlicher
Breite (max. 150 mm), Grébe (Durchmesser max. 330 mm) und verschiedener Hersteller geprift werden. Solche Untersetzungs- / Reduktions-

getriebe werden z.B. in Industrierobotern (Knickarmrobotern) eingesetzt.

Der Prisfstand kann bzw. ermaglicht Gber verschiedene Prifprogramme Dauertests von Untersetzungs- / Reduktionsgetrieben unter variablen (aber
nicht hochdynamischen) Befriebsbedingungen in Bezug auf Drehmoment und Drehgeschwindigkeit im Automatik-Befrieb auszufihren.

Technische Daten

Prifstandabmessung

Max. Eingangs- Drehzahl

Max. Ausgangs- Drehzahl

Max. Eingangs- Drehmoment

Max. Ausgangs- Drehmoment

Max. aufzubringende Axialkraft

(auf die Ausgangsseite)

Kithlen/Heizen (statisch)
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ca. 3000mm x 1200mm x 2100mm LxBxH

+5000min-1

+120min-1

+100Nm

+8000Nm

2 x +10kN

=>-30 °C bis 80 °C
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